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Einbaufertige Motoren mit maximaler Leistung

bei minimalem Bauraum

Die Antriebssparte der TQ-Systems
bringt unter ihrer Marke RoboDrive
ihre Stator-Rotor-Kits als Motoren auf
den Markt, die mit Getriebe, Bremse
und Sensorlosung kombinierbar sind.
Zusatzlich bietet TQ Starterkits an, mit
welchen die Kunden auf einfachem
Weg die RoboDrive-Technologie ken-
nenlernen kdnnen.

Die Servomotoren von RoboDrive
basieren auf den bewahrten Sta-
tor-Rotor-Kits und tberzeugen mit
einer maximalen Leistung bei mini-
malem Bauraum und Gewicht: in der
GroRe vergleichbare Losungen ande-
rer Anbieter benétigen fur das glei-
che Drehmoment bereits Getriebe
und sind deshalb in der Dynamik
beschrankt. Die neuen RoboDrive-
Motoren sind jeweils in Hohlwellen-

Analog-, Digital-, Relais- Opto-,

USB I/O

DIN-Schiene - Steckblockklemmen

8 Relais + 8 Optoeingénge
16 Relais + 16 Optoeingdnge

8 Optoeingange
16 Relais

16 Optoeingange
32 Relais

32 Optoeingange

142

RS-232/422/485/TCP/USB

E(’Z l§ [G) E E 6) [\4’IPJ : TER

8 Relais B

Decision-Computer Jurgen Merz e.K.
Lengericher Str. 21 - 49536 Lienen

als auch in Vollwellen-Ausflihrung
verfiigbar. Die Konfiguration ist dabei
denkbar einfach: Die RoboDrive-
Motoren sind in den flhrenden Aus-
legungsdatenbanken gelistet. .

Das Produktspektrum umfasst
komplette Motoreinheiten, die stan-
dardméafig mit RoboDrive-spezi-
fischen Absolutwertgebern aus-
gestattet sind. Optional sind auch
Sicherheitsbremsen - auch fiir Hohl-
wellenantriebe — integriert erhaltlich.
Die Motoren sind fiir den Kleinspan-
nungsbereich (12 V bis 48 V) aus-
gelegt und realisieren Nenndreh-
momente von 0,024 Nm bis 11 Nm
ohne Getriebe. Fir die Motoren in
Vollwellenausfiihrung sind standard-
maRig B5/B14-Flanschplatten erhalt-
lich, die den Anbau aller denkbaren
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Getriebevarianten ermdglichen: Pla-
netengetriebe, Zykloidgetriebe und
Harmonische Getriebe. Somit inte-
grieren sich die RoboDrive-Motoren
einfach in vorhandene Applikationen
und lésen dem Konstrukteur Heraus-
forderungen in Stérkontur und Uber-
lastfestigkeit.

Durch die RoboDrive-Starterkits
erhalten Kunden dabei per Plug-and-
Play einen leichten Zugang zur Robo-
Drive-Motorenpalette. Das Starterkit
enthalt alles, was flir einen sofortigen
Start notig ist: den Motor, den vorkon-
figurierten Umrichter und die Netzteile.
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Schrittmotor mit Intelligenz

Die hochwertigen Schrittmo-
toren in der BaugroRe NEMA 34
des Herstellers Ever (Vertrieb
Dynetics) sind auch mit ,lokaler”
Intelligenz erhéltlich: Encoder,
Drehmoment-Controller, Dreh-
zahlregelung und Positionie-
rung sind bereits in den Antrieb
integriert.

Diese intelligenten Motoren
ermdglichen den einfachen
Anschluss an die SPS und sind
durch den integrierten Control-
ler und der einfachen Ansteue-
rung per seriellem Bus sehr reak-
tionsschnell. Der serielle Daten-
bus vereinfacht die Aufteilung
in Uberschaubare Subsysteme

und ermaglicht den Einsatz der
Schrittmotoren in Multi-Achsen-
Systemen oder als Standalone-
Antriebskomponente. Die SM1A-
und SM2A-Schrittmotorenrei-
hen sind mit Treiberelektronik
und Feldbus-Schnittstelle aus-
gestattet — der ¢300 mit CAN-
open- und der c0400 mit MOD-
BUS- Schnittstelle. Aufgrund sei-
ner Eigenschaften ist der Motor
ideal fiir den Einsatz in Multi-Ach-
sen-Systemen oder als Standa-
lone-Bauteil.

B Dynetics GinbH

info@dynetics.eu
www.dynetics.eu

PC & Industrie 3/2016





